ROTEX® Sprzegto skretnie elastyczne

Dobér sprzegta

Dla nowoczesnych

zespotow

napedowych
v

Dobér sprzegta dokonuje sie w oparciu o norme DIN 740 cz.2. Rozmiar sprzegta musi by¢ dobrany w taki sposo6b, aby w czasie pracy
nie nastagpito przekroczenie dopuszczalnego obcigzenia sprzegta. W tym celu nalezy przeprowadzi¢ poréwnanie wystepujgcego obcigzenia

z dopuszczalnymi wartosciami dla dobieranego sprzegta.

1 Napedy bez okresowych drgan skretnych 2. Napedy z okresowymi drganiami skretnymi. W napedach
na przykfad pomp wirnikowych, wentylatoréw, dmuchaw, obcigzonych drganiami skretnymi, np. w przypadku silnikow
sprezarek $rubowych itd. Dobor sprzegta dokonuje sig¢ przez Diesla, sprezarek ttokowych, pomp tlokowych, generatorow
poréwnanie znamionowego momentu obr. Ty Z Tk max- itd., dla dokonania doboru zapewniajgcego trwato$¢ sprzegta,

jest wykonanie obliczenia drgan obrotowych. Na zyczenie
L. . obliczenie takie i dobér sprzegta moze dokonac firma KTR.

1.1 Obcigzenie znamionowym | Ten = Ty - St | Wymagane do tego dane podaje norma KTR 20004.
momentem obrotowym
Dopuszczalny moment obr. 5 W]

Tkn Z uwzglednieniem Ty [Nm]=9550 - —AWAN 72 2.1 Obciazenie znamionowym Tew = Ty - St
temperatury otoczenia musi n [1/min] momentem obrotowym
by¢ co najmniej rowny Dopuszczalny moment obrotowy sprzegta Tyy musi z
momentowi obrotowemu uwzglednieniem temperatury otoczenia by¢ co najmniej réwny
Ty urzadzenia. momentowi obrotowemu urzadzenia Ty.
2.2 Przejscie przez rezonans
T Ti 2 Tg - S

1.2 Obciazenie udarowe . s  obrot Kmax = 'S =

momentem obrotowym Tkmax = Ts © S; + Si+ Ty St zczytoyvy moment obrotowy

wystepujacy podczas przejscia przez rezonans, przy
Dopuszczalny maksymalny udar po stronie napedzajace) uwzglednieniu temperatury otoczenia, nie moze byé wiekszy
moment obrotowy sprzegta Te = Tas © My - Sy niz maksymalny moment obrotowy Ty max SPrzegta.
musi by¢ co najmniej réwny 23 Obciazenie ud t
sumie szczytowego udar po stronie obquenla . bquder”e U arovl‘(’e Tom?n em| TKW > TW . St |
momentu obr. Tg i momentu Ts=Ts M - S obr. z drganiami skretnymi
obr. urzadzenia Ty, Najwiekszy okresowy zmienny moment obrotowy Ty, sprzegta
z uwzglednieniem czestosci |, = Jd M, = Ja przy obrotach roboczych, z uwzglednieniem temperatury
udaréw Z i temperatury Jatd Jat otoczenia, nie moze przekroczyé¢
otoczenia. dopuszczalnego momentu Pxw 2 Pw |
Obowigzuje to w przypadkach, gdy ha moment obrotowy obrotowego sprzegta Ty -
urzgdzenia Ty naktada si¢ jeszcze przebieg udaru. Przy wyzszej czestotliwosci roboczej f > 10 Hz uwzglednia
Moment szczytowy Tg mozna obliczyé znajgc rozktad mas, S'E mep’:og)oysta}qc;f w wyniku ttumienia przez tacznik,
kierunek udaru i jego rodzaj. Jako moc tumienta Fw.
W przypadku napedéw z silnikami pradu zmiennego o wiekszych ?opuszc;zalnatmoc t’(urplen|at1 PK‘{V sprzeg’fa;}zallezy. og
masach po stronie obcigzenia, zalecane jest obliczenie empera utl;y o odcz<_an'|a ! kas gpujaca moc tumienia Fyy
szczytowego momentu rozbiegu przy pomocy programu symulaciji. nie moze byc od niej wigksza.

|

opis symbol | definicja lub objasnienie opis symbol | definicja lub objasnienie

moment znamionowy Tkn Moment obrotowy, jaki moze by¢ przenoszony szczytowy moment Tis Szczytowy moment obrotowy udaru
sprzegta w catym zakresie obrotéw przez caly czas. obrotowy urzadzenia momentu urzadzenia, np. od hamowania
mbak?ymalny mor;went Ticmax | Moment obrﬁtowy, ktéry moze' byé pthenO‘S’zony zmienny moment Tw Amplituda dziatajacego na sprzegle

obrotowy sprzegta przez caly okres pracy sprzegta (Zywotnosc) obrotowy urzadzenia zmiennego momentu obrotowego

przy obcigzeniu przemiennym 5 x 10™ lub > 10
przy obcigzeniu tetnigcym. . . . ]
moc ttumienia Pw Moc ttumienia powstajgcej w wyniku

zmienny moment Tew | Amplituda momentu obrotowego urzadzenia obcigzenia zmiennym momentem obrotowym

obrotowy sprzegta dopuszczalnych okresowych wahan momentu

obr. przy czestotliwosci 10 Hz i przy obcigzeniu
Tyns lub obcigzeniu pulsujgcym do wart. Tyy. moment bezwtadnosci Ja Momenty bezwtadnosci wystepujace
napedu po stronie napedu lub po stronie urzadzenia
moc tlumienia Pyw Dopuszczalna moc ttumienia sprzegta w odniesieniu do obrotow sprzegta
sprzegta w temperaturze otoczenia +30 °C. moment bezwtadnosci J
po stronie urzadzenia

moment znamionowy Ty Stacjonarny moment obrotowy urzadzenia

urzadzenia wspotczynnik bezwtad. N Wspdtczynnik uwzgledniajacy roztozenie

szczytowy moment Ts Szczytowy moment obrotowy urzadzenia strony napedu masdpo sltrome napedtu lub po séron.le i drgan

ObI‘OtOWy urzqdzenia urzgdazenia przy powstawaniu uaarow | drgan.

szczytowy moment Tas Szczytowy moment obrotowy udaru 3 3

obrotowy napedu, Z?ei::ony napedu, np. moment utyku silnika wspolczynnik bezwiad, M, M, = L M, = A

’ strony urzadzenia Ja+JL Ja+ L




